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BANAHCHPOBKA BPALLAIOWMXCA TER
asa : roCT
Balancing of rolating bodies, Terms 19534"'74

('— Jocranosnennem TOCYARPCTRENNOrO KOMMTeTa crangepros Cosera Mawcrpos CCCP
or 25 geapann 1974 r. N2 484 cpox AoACTENA yCTaNORNEN bidi idni
3 T

Ao 01,01 1990 .

Hacrosumit craunapr ycranaenapaer npHMeHAeMbe B HayKe, Tex-
HHKC H NPOH3BOACTBE TEPMHHL B ofaacrd GAJaHCHPOBKH BPamMaOILHX-
CA TeA, KOTOPHE ABAAITCA O6A3aTENLHHMH AAA TIPHMEHEHHR B OKY-
MEHTAIHH BCeX BHAOB, Yy4eOHHKaX, yueOHHX nOCOOHAX, TEXHHYECKOH
1 CNpaBoYHON JAnTepatype. B OCTaNbHWX CAYY3AX NpHMEHEHHe ITHX
TCPMHHOB PEKOMEHAYETCS,

IMpusoanmoe B cTAHAAPTE ONpejeleHHe TEPMHHA MOXHO TpH Heol-
XOLHMOCTH M3MEHHTL no QopMe Ges HapylleHHst COOTBETCTBYIOLIEro
NONATHA.

Jlas Kama0ro nONNTAN YCTAHOBJIEH OAHH CTAHAAPTHIOBAHHHN Tep-
muH, Tpumerenue TepPMHHOB — CHHONHMOB CT2HIAPTH30BANHOTO Tep-
MHHA 3anpewaercs. TepMuHbl, He QOMYCTHMHE K NpHMEHEHHI, 060-
3Havenn nomeroit «Han,

as OTAENbHHX CTAHAAPTHIOBANHHIX TEPMMHOB B CTAHI2pTe NPH-
BEACHL B Kayecrse CNpaBOYHHX HX XpaTkue (OPMH, KOTOpHe paspe-

. HIAETCH TNPHMEHATL, €CJH HCKJIOYEHa BOIMOXHOCTD HX pasjHyHoro
{_ “ONKOBAHHA.

B cramnapre B Kagecrse CnpaBOYHWX NPHBEACHN HHOCTPAHHHE
IKBHBANEHTH Ha HemeuxkoM (D), anramfickon (E) » ¢panuysckom (F)
f3biKax.

Koraa B npemevanus ynorpe6asercs TepMHH, KOTOPWA onpeneas-
€T Aajblie N0 TEKCTY, PAIOM C HEM B CKOOKaX YKa3al ero nopsaxo-
Bufi HOMep.
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TepMHHL, OTHOCAULHECH TOABKO K rHOXHM poTOpaM, BHACJACHH B

OTAGNbHMA pasnen.

CranpapTr3oBanible TepMHHN HalpaHn NOJYKHPHEM mpHPTOM,
HX Kpatkas GopMa — CBETABIM, 2 HEJONYCTHMHE — KYPCHBOM.

B crannapre npHBexenn aaQaBHTHHE YXa3areaH COREPXKalIHXCH
B HEM TEPMHHOR H KBHBAJIEHTOP HA HEMENKOM, aHrIHACKOM K (pan-

UY3CKOM f3BIKax.

B pexoMenayeMoM NPHJIOKEHHH NpHBENeHHN eAHHHUH (HIHyecKnx
BEJIHYHH, NDHMEHACMBIE NPH GIJMBCHPOBKC.

B cnpaBouHoM OPHAOXKEHHH NPHBERCH PHA TEPMHHOD, HMEIOWHX
60/eec WHPOKOE MPHMEHEHHe, HO HCNOAL3YWIKXCH B oGaacTH Ganau-.

CHPOBKH BPALLAIOLIHXCA TeJ.

B CTAHAAPTE YuTeHH Tpebosanua pexomenftaunu MCO/TK 108

Onpeaexeune

Ne 1925
Tepmun

1. Porop

D. Rotor

E. Rotor

F. Rotor

2. n-onopumk porvop

D n-Lagerrotor

SI ingl tum r'olotm
n port ro
E:)Iormg n support

3. Mexonopuull porop
Han. Buyrpexnud porop
Pmp SMYTPERNE20  PACNOIONE-

Pmp € YexTpoM Mace mexdy
onopasu
D. Beidseits glagm« Rotor

E. Inboard rotor
F. Rotor intérieur

Teno, xoropoe npd DPIMEHHH yaepHUBaCT-
Cfl CBOMMM WECYUIHNE NOBEPXHOCTAMH B ONO-
ax.
2 MNprMevauna:
I. Moa wecymuMu nodepxnocrany noa-
PA3yMeBSIOTCH NOBEPXHOCTH nand Bam no-
XHOCTH MX Jamenmoline,
Hecymwe nopepxsocTs poropa mnepe-
AXOT MECPYIKH WA ONOpM Nepea noawun-
HHKM K8YCHHN KJAH CXOALMCHHSA, T8308Me
AW MHAKOCTHEE DOTOKH, MErMATHHE WIH
JACKTPHTECKNE NOIR M T, X

Potop, nxeomui n onop -~

Jeyxonopeufi POTOP, CYWMECTBEHHAR NACTS
Macen PACTOROMENA MeXay onopa-
MH (cM, wepr. | npuoneun 3)
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11 podosxenue

Tepunn

Oupexeacune

4. Koucoassuit porop

Han. Hapyxwxoal porop

Porop napymxo20 pacnorOMeRus

Porop, P MACC KOTOPORO Ae~

2ur no y CTOPONY OT Onop

Porop ¢ xaccod Ka secy

D. Fliegend gelagerter Rotor

E. Outboard rotor
Rotor extérieur (en porte-
a-faux)

F.

5. Nayxxoucoasnufl porop
D.?wdkonsolenroior

E. Two-outboard  (Two-console)

rotor
F. Rotor & deux consoles
6. Porop ¢ ssmensmomefics reo-

D. Der mechanisch  unstabile
Rotor

Rotor mit veranderlicher Form

E. Mechanically unstable rotor

F. Rotor & gtometrie instable

7. Ocs poropa

D. Schaftachse (Rotorachse)

E. Rotor (shaft) axis

F. Axe du rotor (de l'arbre)

Porop, cyutectpennas wactTs NaccH KOTOPO-
ro PAcnoAcKexa 3a oanoft u3 xpafikEx onop
{cM. uepr. 2 npuaomeausn 3)-

Porop, CyMECTSeHHAR UACTL MACCH XOTOPO-
0 PACAOJNOMKEHS 38 fiunnn onopaxyk (o
wepr, 3 NpRAOKENHA '5?'

PoTop, ¥ KOTOPOrO NPH BPALLCHMH MEHRET-
€2 OTHOCHTRNBHCE PACHONOMEHBE MAace.
Mpexeuanune 3710 onpezeacsne or-
HOCHTCA TAKWE K DPOTOPEM, HMEOUHM XO-
R Ou oams ruGrEA wmam yupyro saxpen-
AEHHEIRL SaeMenT,

[paxas, COCAMARIONIA® HERTPH TRNKECTH
KORTYPOB MONepeysNX ceweRdl cepesis Wecy-
WX NOBEPXNOCTER poTopa

HEYPABHOBELUEHHOCTS

8. Heypasnosewennocrs poropa
HeypannopewerrocTs
Han, Hucbasaxe poropa
HeGaraxe poropa
Hebasanc pa

D. Rotor Unwuchtrustand

E. Rotor unbalance

F. Déséquilibre de rotor

9. Cratwuecxkan  HWeypaBHOBewes-

HOCTH poTOpa
Crarmvecxas HeYPABHOBILIEH.
HOCTH
Han. Crarusecsul ducbasanc po-
Topa
Craruvecxuld nebasanc poropa
Craruseckud defaranc poropa
D. Statische Unwucht

E. Static unbalance
F. Déséquilibre statique

Coctogue  poTopa, XapakKTepRIyiOweecs
TAKEM PACTIDENCACHMEM MACC, KOTOPOC BO Bpe-
MR BPAUSHNN BNINBAET NEpPeMeNAHe Narpys-
Kd H2 ONOpax poropa # ero marnG

Heypasosenenkocts potopa, npu Xovopofi
OCh POTOPA M €ro rAabBNAR UEHTPRALNAR OCH
lnepgn napaniessusl (CM. WepT. 4 OpRIOKeE-
aug 3).
pasevanne Crarnveckas weypas-
HOBRIUCHHOCTL  NOAHOCTHIO aennercH:
rASBMEN BEKTOpOM ANcGssancos (26), wan
sxcuenvpucureron (13) uewrpa macom po-
TOPA, MR OTHOCHTENLHMIN  CMEILEHREeM
raaBHOA UEHTPAALHOA OCHM MHCPUHH M OCH
POTOPA, PAUNNN IHAUENHIO SKCUSHTPHCHTETS

LEHTPE €ro MACCH
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lipodosxenue
Tepunn Onpeaesenne
10. Mowenrnas  weypasnosewen- Heypasnosewenrocrs poropa, npx xotopod
p‘eﬂn poropa 0Ch POTOPS W €ro rAABHAR UENTPANBHAN OCh
OMEETHARX K BEUICHHOCTS | HNCpIINM 810TCA B Nace po

Han, MMMWMM po- | (cwm. wepr. nplnouumnnae)..m i
ropa Mpumesanme, MovesTHIR HCYpasHo-
Hucbaraxe raps poropa BEUIEHHOCT  MOJHOCTBY)  ONpeseAneTes:
Heypasnosewennas napa poropa FAABENM MOMCHTON auc6aiaHcos povopa
Heypasnosewennsd xoxexr po- HAR ABYNS DABHMMH DO SHAUEHHIO ANTH-
10, NAPAANCABHMMN  BOXTOPAME ANCOAZAHCOD,

'lu).’:u OURAMUNECKAR  NEYPABHO-

BeENNOCT

Yucrwd Odunasusecxud duclaosanc
Hey; naps
’ in dynami (‘)r\:m{'}"
. rein amisc n-
wucht)
Couple unbalance
Dhtqullibn de couple
HAnnamwvecxan  neypaswose-

MeHHOCTS POTOPA
JunaMwdeckan  neypasgosemen-
HOCTS

Han, Humasusecxudl ducfasanc

poropa

Hunanuceckud nebasaxc poropa
Husasusecxul debaranc poropa
Craruxo-gunasusecxas

HEYPABHO-
BLULENNOCTD
Craruxo-MOMENTKAR Keypaexoae-

WENNOCTD
Mosnnd ducbasane poropa
O6wyas KeypasnosewenxocTs po-

Topa
Craruxo-dusaxusecxud ducGasanc
E éﬁunlschebuinmht
c unbalance
F. mllbre dynamique
12, Ksasucrarweecxas nmeypanwo-

B
F.
11,

PEWEHNOCTS pOTOPA
Kaasncrarasecksn  meypamHose-
WEHHOCTS

Han. Keasucraruvecxud ducta-

Aanc poropa
Keasucrarusecxud Odebasasc po-

%mucrwnml nebasauc po-
Topa
D. Quasi-statische Unwucht

E. Quassi-static unbalance
F. Déséquilibre quasi-statique

ZENAWNNH B ABYX NPOHIBOABHMX [A0C-
KOCTAX, MEPNeHAHKYASPHEX OCH poTOpa

HeypassosemennocTs poTopa, NpH  KOTO-
poRt OCh POTOPA ¥ €0 TAABHAR UCHTPAAMHAR
OChb HHEDUHE NEPeCeKAOTCK HE B UeNTPe Mace
wan nepexpemmparorca (o, wepr. 6 npuao-
weuus 3)

Mpumesanun:

I. [xuamuveckas  weyp WENHOCTH
COCTOMT M3 cnmoclo‘ M MOMCHTHOR
HeypasHOBelIeHROCTER,

2, JInvaMHIECKAR  HeYPADHOROWICHHOCTY

MOAROCTHI0 ONPERCARSTCH: TAABHWM BEKTO-
pox (26) u raannum momewtom (27) Ame-
GansHcos poroga HIH  ZBYMA BEKTOPAMH
ancbaxancon (156), » ofwien caysse pas-
HMX 00 3HAUEHHIO H HeNAPAANENbHNYX, Ae-
KAUHX ¥ IBYX MPOHADOABNMX MAOCKOCTAX,
NepNEHARKYARPHHX OCH portopa (expecr
nucBanancoss)

JIsHaMHIeCKas HeYPEEHOBEIIEHKOCTS POTOPA, ‘
NPK KOTOPOR OCh POTOPE M €r0 rASBHAX HEn-
TPAALHARA OCH WHCPUHK NePeceKOTCK He B
nentpe Mace poropa (Cwm. wepr, 7 npraoxe-

HNR ??
puxeganne, IMpr xsasncraTuseckoft
HCYPABHOBRIICHROCTH:
raspunf  BexTOp AMcGanaNCcOB  pOTOpR
(26) nepnenamKyaspex OCH poropa, mpo-
XOOBT YEpe3 UEHTD €ro MACC W AEMAT B
NAOCKOCTH, COAepMaIned rAABHYO  UeH-
TPAALAYI0 OCb HHEPUHE N OCh poTOpR, a
raaskat MOMenT aRcBanancos poropa (27)
MePAeHANKYARPeH STOR NMAOCKOCTH;
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Mpodosxenue

Tepuus

Onpenenenne

13, IXCUENTPHCHTET MACCN
D. Schwerpunktsexzentrizitat
E. Mass eccentricity

F. Excentricité de masse

14. Toseynas HEypasMOBCHICHNAR
wmacca
lleyaamoumeanu Macea
D. Unwuchimasse
E. Unbslance mass
F Masse de déséquilibre (ba-
lourd)

15) aexar o canoh
0c» poTOpa R ero

ancanauc poropa
NAOCKOCTH, COAepxRAnl
LEHTP Mace
Paauyc-BexTop ueHTPA  PacCMATpHRBSEMOf

MACCH OTHOCHTEABRO OCH POTOPA.

Mpunevanns:

1. Paccuarpuvaexoll maccolt MOMET #b-
ARTLCR MACCA POTOPA WAM A0GaR Apyrasm
JOKAABHO PACTIONOKEHHAA Macea,

2 MoayAs SKCUERTPRCHTETA MACCH pased
PACCTORKERIO OT OCH POTOPa AO LEHTpA pac-
CMATPHBACMONI MACCH, & Yra0BOe MNOAOKe-
KMe PAANYCA-BEKTOPE $TOR Nacch yaoSuo
ONpEeAATS D URANMADHWECKOR CHCTEME
KOOpAMNAY, cBA3AENOA C OCHIO pOTOPA.

3. Jam n-010pHOTO POTOPa MOXHO pac-
CMATPHBETL SKCOCHTPHCHTET MACCH WacTH
POTOPA, PACNOAOKENHOR WexRy asyMs co-
CCANMMHM ONOPEMH
YezosHam TOWCYMAR MAECCA C JAnAMUNN

IKCUCHTPHCHTETON, DHINDAOMAN BO BpeM®
DPALICHEA DOTOPA NEPENENHEE HATPYIKH HI
ONOPAX ¥ ero MIrMs

ANCBANAHC

Heypaanosewennocrs

D. Unwuchtvektor

E. Unbalance vector

F. Vecleur de déséquilibre (ba-
lourd)

16. 3navenne awcBananca

D. Unwucht

E. Amount of unbslance

¥ Valeur de déséquilibre (ba-
lourd)

17. ¥roa amcBaaanca

Han $asa ducbasaxca

D. Unwuchtwinkel
Winkellage

E. Angle of unbalance

. Angle de déséquilibre (ba-
lourd)

Bexropuas Beansuna, pasuas OpoHssene-
HHIO NHEYPABNOBEIICHEOR M3CCH WA €€ JKCUEH.
TPHCHTET.

Mprmesanan:

1. Bextop amclananca NepReuIMKyARpen
OCH POTOPA, NPOXONRT Yepe3 UeHATD Heypan-
HOBEWeHHOA MACCH ¥ BPAIMACTCR BMeCTE ¢
poTopom,

2 Hanpasaenne sextopa ancGasanca cos-
NAf2CT € RANDABNCHHEM IKCUSHTPHCATETS
Heyp wenHOR MaceN
Uncaopoe 3navende, pannoe MPORIBEAEHIO

HeypasHOSewmeHHOR MaccW Ma  NOAYAL o¢
IKCUCHTPHCATETD

Vroa, onpexensmowmmii nosoxesne sexropa
Anc6ansanca B CHACTEME XOOPAHAAT, CBN3AH.
HOR ¢ OCBO poTOPa
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Npodosxcenue

Tepmun

Onpesereane

18. Tepmunweckan wecvaGuasnocrs

AncGazancos poropa

D. Thermische Unwuchtsunstabi-
litét des Rotors

E. Thermal instability of the rotor
unbalances
Thermal instability

F. L'instabilité thermique

19. Pexwmnoe mameitenne amcla-

NaNcos

D. Begriebunﬂmgen der Roto-
cunwuchte

E. Conditional rotor unbalance

F g'mge du déséquilibre d

. Chan u uilibre d'un
mﬂ"ﬁe les conditions du {ra-
va

20. Ko THPYIMA wacca

Han. mauwpoomm xaceca

Basascnas xocea

Koxnexcupyowuii 2pys

[l porusosec

D. Gegenmasse (Gegengewicht)
Ausgleichsmasse

E. Correction mass
(Counterweight)

F. Masse de correction
(Contrepoids)

21, Yroa

D. Winkellage

E. Correction angle

F. Angle de correction

22. Koppexvsposxa macc poropa

Koppextaposxa mace

Han. Henpaoaenus pocnpedesenus

D. ﬁhssamusghich
Rotormassenausgleich

E. Rotor mass correction

F. ?onecﬂon des masses du ro-
or

23 Tlaocxocts xoppexuny

Han. [laocxocrs wcapasaenus

Koppexrupyowes naocxocrs

gawxupooomu NAOCKOCTH

o Yp e

D. Ausglekgsebme

E. Correction (balancing) plene

F. Plan de correction (plan d'équ-
ilibrage)

Hanenenne 4c0233HCO8 POTOPA  BCACACT.
DHE HIMCHCHMR O TeMnepaTypul.
Mpumevanne Tepunuecxan
GrabHOCTs  aAmcOanaHcoB  porvopa
OBITL NOCTORKHOR MM BPENEHNOR

Hecra-
NOXeT

Havenenne ancOasancos poropa, BHINBse-
MOC PI3AMUHMIMH yononMaMy palotw (Baam-
HOCTH, J3BACHME W AP.) W PEMHMAMH HATPY~
HeHns

Macca, HCMOXBIYEMAR  2AA  YMEHBWEHHD
ancbaaancon poropa.

Mpumesanne Koppextrpyouas mac-
€3 MoMer 2O0SBARATECK EAN YA4AKTHCA B3
TeAa POTOPA, @ TAKME NEPEMCUIATSCR DO
HeMy

Yroa, onpeaeamiouifl NOAOKEUNE XOPpeR-
THPYIOULEA MACCH 8 CHCTEME KOOPAMHATY, Chi-
3aanoll ¢ ocso poropa

[Tpouece MIMeKenns AIM NEPEMELLENAN KOP-
PEKTHDVIOUHX MECC RAR YMEHbIWEHHS auc-
Ganaucoe poropa

[MaockocTs, DEPREHAMKYASPHAR OCH POTOPA,
B KOTOPOR PaCNONOMEN WUERTDP XOPPEXTHPY-
el macen
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[Tpodoaxenue

Tepuna

Onpeaencnne

24. Naockocrs npxseaesnn ancha-
namca
[TaockocTs NpuBENeHAS
Hzxn. Hcxodnaz naocxocrs
JrasoRKAR MAOCKOCTS
KoxTpoasnas naockocrs
D. Bezugsebene
E. Unbalance reference plane
Reference plane
F. Plan de référence
25, Naockocrs Wimepenws amcla-
Aanca
TLrocKocTs MIMEpesHN
Messebene

. L
E. Measuring plane of unbalance
Measuring plane
F. Plan de mesure
26. Taneuwii sextop ancBaszancon

poropa
Faaouudé sextop Ancbuaancos
Han. Pesysvrupyowud aexrop
ducbasancos
Cysumapswnd ecxrop ducbarancos
D. Hauptunwuchisvekior
E. Basic (main) unbalance vec-

for
F. Vecteur de déséquilibre résul-
fant

27, Faaswmit momenr awcGanan-
€08 poropa

Fassamit Moment xxcGanancon

Han. Peoyssrupyrowud soMext

,C{yuap«ul MOMENT

CYPAONOBELMONNOCTS RAPY

D. Unwuchtmoment

E. Basic (main) unbalance couple
Couple unbalance

F. Mot:nnl de déséquilibre résul-
tan

Déséquilibre de couple

2 3a BT

IaocxoeTs, nepnesaRKyASpHAR OCH poTOpA,
B KOTOPOf 3a4R0T JInaverse W yron amcla-
nanca

TlaockocTs, MEPReMANXYARPHAR OCH POTOPA,
;‘:otopol HIMEPAIOT INAUCHME W YrOA AMC
anca

Bexrop, nepnenamkyaspnu@é ocm poropa,
NPOXOARIIMA Yepe3 UEHTP €f0 MACC ¥ pasumi
NPOHIBEACHIIO MACCH POTOPA HA €0 IKCUCH-
Tpucarer (cm. wepr. 8 npisomenna 3).

ITpumesanwnn:

I, Taasumit pexrop AHCOARANCOB POTO-
Pa PABEK CYMME BCEX BEKTOpOB AncOanan+
COB POTOPE, PRCUOJOKOHHMX B PAIARINMX
MACCKOCTAX, MEPNENARKYARPHLX OCH POTOPA.

2. ¥roa raasworo msexropa aucGasancon
pOTOpA  ODPEREINET MOMOMEHWE UEHTPA
M3CC pOTOPE B CHCTEMC KOOPAMMAT, COA-
3ANNON € OChX POTOPA
Moxenr, pasasit reONMeTpHYecKOR cymme

NOMENTOS BCex ARCGIASHCOB POTOPA OTHOCH.
TeanHO ero uentpa Mace (oM. wepr. 8 npe-
Joxennn 3)

Mpuxevaunn

1. Faapnuit womexnt ancGanancor nep-
NCHAAKYAAPER TIODHOA  uewrpaasmok ocH
ANEPUAN ¥ OCH POTOPA W BPEMIAETCH BMECTE
¢ POM.

Faaonwh Moment aucGanancos porTo.

Pa TOXHOCTHIO ONPRNEARCTCH  MOMENTOM

NApN PABHNIX MO INAYSHHIO AHTHNAPAXACAL-

HHX ANCOAIARCOB, PACTIONOMEMHMX B ABYX

MPORIBOABMMX  NIOCKOCTAX, NEPHeHAMKY-

ARPHHX OCH POTOPA.

3. Moayap raasmoro NoMmerta ancGanas.
COB PaBeH MPOR3BEREHNIO ORWOTO M3 AMC-
Gaxancos yxasaunoft siue napsl Ka pASIO
910l MAapaL,
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M podoaxenue

Tepunn

Onpeaescime

28. Havasvumfl ancBananc
Han. Haxasonmd deSaranc
Hauaeonnd nebasanc
Hasaronan neEYPASHOBEUERHOCTY

D. Urunwucht (Ursprihgliche
Unwucht)

E. Initial unbalance

F. Déséquilibre (balourd) initial

29. Ocrarounsi nmcGaranc

Han. Ocrarowsnd deGasanc
Ocrarowneid nebasanc
OCTATONNAR  KeyPAaHOSEUERHOCTY

D. Restunwucht

E. Residual (Final) unbalance
F. Déséquilibre résiduel (final)

30. Monycrummit awcGanrawc
Han. Honyex wa ducOaaanc
on,

debasanc
Honyexaesnd sebasance
Honycxaexan NeypasHosewen-

D. Unwuchttoleranz
E. Acceptable (Permissible) un-

balance
Unbalance lolerance

F. Déséquilibre admissible Tolé-
cance de déséquilibre

3]. ¥Yacasumit amcbazanc
Han, Ydeasnas neypasxoocwien-

NOCTS
Ydeaono debarane
Yoessnoud nebasanc

D. Spezifische Unwucht
E. S ic unbalance
r libre (balourd) spécifi-

que

4. Yroa raasworo moseura amcfosancos
ONPCACARLT NOAOKEHHE ITOrO BEKTOPA B CH-
CTEME KOOPAMEAT, CBA3AHROA C OCB0 po-

Topa

IlucGanane B PACCMATPHBAEMOA NAOCKOCTH,
AEPNeHARKYASPHOA OCH POTOPA, A0 KOPpeK-
THPOBKE €ro Mace

HNucGazaxc B pacCMATPHIACMONR NAOCKOCTH,
nepnesaRKyAspHOR  ocA  poropa, xortopuit
OCTAETCR B HWER NOCAe  KOPPEXTHPOBKH €ro
Nace

HanGosbwnR  ocvarounmfi  xmcbasaac o
PACCMATPHBAEMOR MAOCKOCTH, NEPOENIHKYAAP.
1ol OCH POTOPA, KOTOPMA CIANTALTCH MPHEM-
AeMuN

OrtHOWEHNE MOAYAR TASBHOTO BEXTOPA AMC-
Ganancos X Macce poropa.
Mpumevanne Yaeasuud nucSaranc
ONpefenser  3HAYOHME  IKCUENTPHCHTETA
UCHTPA MACCH POTOPa

o~
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flpodoaxenue

Tepunun

Ompescacnye

32, Monycruwmift  yaeanusi  amce
Gaaanc

Han. Honycruswi npedes ducha-

Aanca

Aonyckaenud ydesonwd Jucba-

aanc
Honyckaexns  ydesouwnd deba-
Aanc
Honycxaemmd  ydeaswnid xeba-
AGNC
D. Zuldssige Unwuchtfoleranz
E. Acceplable specific unbalance
F. Tolérance de déséquilibre spé-
cifique
Dhiqutllbre spécifique admi-
sible
33, Nocrwmmmuil navasnumfl auc-
Gaxanc
Erzielbare Urunwucht

D,
E. Controlled initial unbalance
F. Desequilibre initial réalisable

C

HanGoasunft yaeanuuft zuclananc, x0T0-
PHA CYRTACTCA NPHEMICMUM

Havamsumfl  anclenaxe, KOTOPHi MOMHO
COCCTH X MMHNMYMY MMAMBMAy2abHOR Ganam-
CHpOBKOA AeTaseR poTOopa M (MAN) TMATCAL-
HMM XOHTPOACM NpK KONWCTPYUPOBAKME, H3-
roropacund # cGopke poTopa

SANAHCHPOBKA

34. Basawcwposxa poropa
Baaancuposxa
Han Vpeswosewuoanue poropa
D. Auswuchten
E. Rotor balancing
Balancing

F. Equilibrage
35 Crarmyecxas OGaaancwposka
Han. Boaaxcuposxa 8 o0dnod
nc.cocxon-

TATUNECKOS YPGBKOOCWRBANIE
Ypasnosewusaxue 8 odnod naoc-

KOCTU

D, Statisches Auswuchten
E. Static bahncinf

F. Equilibrage statique

36. Momewrnan Gazamncuposxa

D. Momentenausgleich

E. Couple (moment) balancing

F. Equl}l)bnge du couple (mo-
men

2*

Mpouecc ompeacacuun Sxavessit n yraos
aHCOANRHCOD POTOPE M YNCHBUENHE MX KOp-
pelt}trolmk ero Mace.

pumeuanme. Onepauwn onpexene

MER M YMCHMBIMENHR ANCORAAHCOD  MOFYT

BMTNOAKXTHCH OAROBPEMEMHO HAN NOCASRO"

DATEABHO

BasaucHpoBxa, npi XoTopofl ompeacisevcs
W YMEHLIIAeTCK a2BHHMA BeXTOp ARCO21ancOD
POTOPA, XAPAKTEPHIYOUNA €ro CTaTHyecxy®
HeypaBHOBEIIENHOCTD.

Mpumeaanne Craravecxyn Gasaucn-
POBKY NPOBOIAT B OAHOR MAOCKOCTH XOP+
POKIUMA; ONPEACACHNYIO NS STOR MAOCKOCTH
XOPPEKTHPYIOULYl0 MacCy HHOrXa yao6wo
PA3HOCHTS B  HECKOABXO  NapanieAbHhX
naockoctedt
Banaxchposka, npr XoTopolt onpeaeanerca

¥ yMesswacTca TaasHmé momenr amcGanan-
COB pPOTOPA, XAPAKTEPHIYIOUNA €0 MOMEHT-
HYIO HeyPaBHOBEWENHOCTS.

TMpumesarne Moxearayio Garaucn.
POBKY MPOBOAAT ME MeHee WeM B ABYX M0
CKOCTAX KOppeXuNE
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podosxenne

Tepaome

Onpexcacnne

37, Muuamuwecxan Gazal

HCHPOBXA
Han, Basancuposxa ¢ dsyx nioc-

KOCTRX

Huraxuwecxoe ypasnosewusanue
Ypasrosewuoarue 8 Jdeyx nioc-
KOCTAX

D. Dinamisches Auswuchten

E Dynamic balancing

F. Equilibrage dynamique

38. Parancuposxka wa mecre
Han. lMosesan Garascuposxa ua
necre

Auswucht am Aufstellungsort
E. Balancing in site
Fleld balancing
F. Equilibrage in situ Equilibrage
de service

-‘:9. Moanocruio  c6azamRCHPOBAN-
Han. lNoaxocrew ypaswosewicn-

nouk poTOP

Hoecaaono chasancuposasxud po-
op

Hoeasono ypasvoseuwennsii po-
Top

D. Wollkommen ausgewuchteter

Rotor
E. Perfectly balanced rotor
F. Rotor parfaitement &quilibré
ecTxmi

40. X porop
D. Starrer Rotor
=

T

Rigid rotor
Rotor rigide

Banarenposka, npi xoTopolt onpeseamor-
CR M yMembaxTcx suclananch poropa, xa.
PAKTEPRIYIOUIHE €r0 IHHAMHYECKYIO HeypanHO-
DEWEHNOCTD.

Mpuxeuvauna:

1. [unamngeck: GAAIHCHPOBKY KecT-
xoro poropa (40) pocraroiko NPOBOANTS
» 121.- X NAOCKOCTSX KOPPEXIUNM, o

SHCHPOBKY T poropa
npoROAXRT o6Muno Goxee YeM B ABYX NAOC-

XOCTRX KOP| A g

3. Npn  annanpseckol Ganancuposxe .
YMOHBIRAIOTCH KAK MOMEKTHAR, TAX X CTa-
THYECKAN MEYPABHOBSUTEHHOCTH DOTOPA Of-
HOBPCHCHHO.

Barancupoxa potopa B COGCTBEHHNX MOR.
WHONKKAX B onopax 6e3 YCTAWOBKH wa Oa-
ABHCHPOBOTHEIT CTAHOK

Potop, y KOTOpOro raasemil  sexvop A
PASBHBIN MOMCHT ARCOANANCOB DPABEN NYNO,
Mpremevanne B mMecTxoM NOIUOCTHO
COSAAHCHDOBAHHOM POTOPE [AABHAR LEAT-
PaABMAR OCH HHEDUNH CODNAJACT C OCHLIO
poropa

-~

Porop, xovopuft cHasrancuponan Ba
GacTOTe BPIMWEHMR, MeRbwef mEPBOR KpH-
Tr9ecxoft B ABYX  DPOMIBOABKEIX  MAOCe

XKOCTAX KOPPEXUHM H Y XOTOPOro 3INAGeHNs
OCTaTOSHHX AucGaxancos Ke OyayT npesu-
Wars AOOYCTHMBE W3 BCEX WACTOTAX Spalte-
n:: BnJOTE A0 Hanboavweh IKCDAYATAUHOH-
oh.

Npumenarusg:

1. Porop xoamen GalanCApOBATLCR Na
0nOpaX, MECTKOCT: KOTOPMX MaKCHMAABHO
NpRGAHMACTCA X JKECTKOCTH €ro onop 8
IKCNAYATAUHORKBIX YCA0BMAX.
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MNpodosxenue

Tepmun

Oapeasnense

41, Townocrs Gara

D. Auswuchtprézision

E. Balance gulli%

F. Qualité d'équilibrage

42. Kaacc vowwocTn HCHPOB~

Kx
D. Prizisionsgrad des Auswuchls
Giltestule der zuldssigen Un-

wucht
E. (Permissible) balance quality

ade
F. &ué du tnllté d'équilibrage
Degré de balourd permissib!

2, JKecTxAM MWMOrAS HS3WBANT POTOP,
KPHTHUCCKER WACTOTA BPAUIEHHR XOTOPOro
HAMHOIMO BHINE €r0 IKCAAYSTRUMOHNOR 4a-
CTOTH BPAmICHHA

TounocTs GaiAHCHPOBKM  XAPAKTEPHIYETCR
npoxssesenHen yreassoro auncfaaaxca ua
HARGOALIWIYIO SACTOTY BpalleHMR poTOpa B
IKCTAYATSUNONHEIX YCAODRAX

Knzce TousOCTH OanascHpoRkH Onpeaeans
eTCH MO NOPMHPOPANNLIM MPEAENLNLM IHATL.
HMAM NPOM3IBEICHER  yReavuoro aMcGanawca
WA Raw QacTory BpamiesHs poropa
B SKCMAYSTAUMOHRKX YCTOBMRX,

Mpuxesayre Mexaysapoauuil cran-
mapr MC 1940 pazxeaser »ecs Awanazoq

TOYROCTH Ganawchposkm ua 1l xaaccos

BANAHCHPOBOUHBE CTAHKM

43. Baaancuponownmii  cramox
Han., Basaxcuposownoe ycrpod-
crao

Basaxcupoeounas ycranosxa
Cranox 0AR ypasnoseiuuaanus

Veranoexa 0G4%  ypaoKosewnroc-
N

Dasancuposossas Mauuna
D. Auswuchimaschine

E. Balancing machine

F. Machine a équilibrer

44 Cramox 2xam crarmweckoit Ga-
AaNCHPOBKM
Han, [pasurayuonxed Gasomcu-

£Tanox
Cranox Oax craruvecxod Gasax-
cupoexu 0e3 spaujenus
Heapawaowuidcs 6aAAHEUPOBOY-
rod craxox

Boasancuposouxnd  cranox  Ges

8
w“mmm yerpolicrao Ga-
ABHCUPOSKYU
lpasuroyuoxnoe  Yypasnodewusa-

ouee yer,

D. Statische Auswuchtmaschine
E. Static balancing machine
F. Machine & équilibrer stalique

Cranox, onpefeamownht aMcGassucst po-
TOPA AAS YMEHBWEHHR HX XOPPeKTHPODKOA
mace.

MpuMesanua:
1. Hexorophie CTAHKH WMEIOT BCTPOEHHNE

OPHCNOCOGACHNA AAA KOPPEXTHPOBEN Macc,

2, Tlpk cepriNoM B MACCOBOM MNPOHIEOX-

CTBE OMPeACACHNE M yMeusbienne aAncbatan-

COB MOTYT ORTYE COBMRICHE

BasaucAponosssil  cTanoX, onpeaessiomui
TOABKO FA3BHMA BEKTOD AMCOAXAHCOSB.

Mpremevanne Crawox nam cratHeec.
KO GanaHCHPOBKH MOMCT ONPEACARTL rAds.
MMt peXTOp AHCORAAHCOS POTOpPA:

3) NPH NOMOWE CHAM THAMECTH N2 Meé-
BpaUlAIOWEMEH pOTOPR;

6) Ha BpamtacNoN MmM potope (B zHNA.
MHSECKOM pexHMe);

B) apyrimn cnocobaun
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MTpodosxenue

Tepann

Onpeaereane

45, Cramox aam  anmamuvecxof
Ganancuposxn

Han., Uenrpobexntid Sasancupo-

sounsill cranox

Cranox 0dan craruxo-Ouxasuxe-

kol Gasancupoaxu

Uexrpobexnoe ycrpodcreo Ga-

AQKCUPOSKY

D. Dynamische Auswuchtmaschi-

ne
E. Dynamic (Two-plane) balan-
F. 1:1“: lm‘diﬁn&uﬂlbv d i
. ne er ami-
ue (& deux plans) 2
46. Napasurnas macca
D. Tote masse
E. Parasitic mass
F. Masse parasite
47. Dopesosancamit  Gasamcrpo-
sounMMll CTamnox
Han, Bazancuposounsid cranox
€ XECTRUMS ONOPANU
Baaax cranoxk ¢ 00«
gmmm pexumon
a oud

f dope-
SONAHCHOIO TURG
Basancuposounsll CTROK ¢ Ke-

snoacuxnun ono,
AAGKCUPOSONNKI CTAHOK C© Me-
ion A e g
NCUPOSOYN. CTGHOX  N&
MECTNUX NOOWUNNGRAX
D. Unferkritische (Kraftmessende)
Auswuchtimaschine

E. Hard bearing (Below reso-
nance) bahnclnf machine
F. Machine & équilibrer (& pali-
ers durs) & faible résonance
48. Pedomancuwl  Gaaawceporos-
HMR cTawox
Han, Basascuposowsnd
PeIOHAKCHO0 TUNG
e30M Gasaxc,
icz‘poﬂtm
ancuposowsnd CYaHOX ¢ MO-
fruuxosod i
D. Resonanz-Answuchtmaschine
E. Resonsnce balancing machine
F. Machine & équilibrer & réso-
nance

CTanOR

Baaxaucuposoyssfl  crauox, onpexeasmowsi
AHCOANANCH HA BPAMAEMOM HM POTOPE.

MNpaxenanure. B sasmcanocrs  or
KONCTPYXUME CTANOK AAR  AMNAMHYECKOR
CAABHCHPOBRKH MOMET:

a) zasare umdopMauno o AHcGanancax,
NPHBENEHHNX K OAHOM, ABYM MAH HECXOAb~
KHM NAOCKOCTAN;

0) WCNOABIOBATHCR ANR CTaTHueckod Ga-
NAHCHPOBKH

Yacre maccn GaaascupoBousoro cramxa 6es
MAcCs POTOPA, KOTOPEA HepeMemiserca Hey-
PEDHODCIWEHKMME CHIANE poTopa npi Gaaan-
CHpOBKe

TAKOK AR XMHAMMNYeCKOR GatancEponxw, y
XOTOpOro 4acToT2 BPAWEHHA poTOpa Npr Ga-
ASHCHPOBKE HEXE HBMMerswed coberaeinoi
S2CTOTH KOACOGANH CHCTEMM, COCTOSUleA M3
poTOPa M DapadNTHOR MaceM

Crasox RAA JERAMHSCCKOR Ga.NaHCHPOBXR,
¥y KOTOPOro %acTota BpallleRMs DOTOPA npn
Gananchposke papHa  coOOCTDEMMOfl wacTOTe
kosefanufl cucremu, cocrommel w3 poropa M
napasuriofl Macc
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Mpodosxesue

Tepxun

Onpeaenenne

45. 3apesorancumit  Gazawcupo-
BOYHWA CTamwox

Han. Basaxcupooosusid  cramox

JAPEIONANEROLO Tuna

Basaxcuposoxsmd craxox ¢ yn-

Baocuposmunud uou_ podores

PEIONANCHBLM  PEXLMON

Basancuposownmid cranoxk ¢ nod-

BUMHNMY ONOPEXU

Beaancuposouxnd cranoxk ¢ yn-

Puunu CTOUKGMU NOJWUNKUKOS
MCUPOBOYNRNA CTANOK NG Yhi~

PUSUX ROGUNKUXGX

D. Uberkritische (Wegmessende)
Auswuchimaschine

E. Above resonance (soft bearing)
balancing machine

F. Machine & librer (4 pali-
ers souples) a forte résonance
50. Hanbomumi aonycrummi
AHAMETP poTopa
D, Msximaler Wuchtkdrper-dur.
chmesser
E. Swing diameter on a given

F. Diamétre utilisable (Swing)

71. Baaa % onpasxa
Han, lllfm:n
bBasaxcupososnsd sas
Benovoraressnsd sar

D. Hiliswelle, Auswuchtdorn

E. Mandre! (Balancing arbor)
F. Mandrin (arbre d'equilibrage)

52, Banawcuposowmmfl  KoMRAEKT
Han. Baaancupososwoe o6opydo-
acwe

OGopypdosanue 0dam sxenagara-
yuowxoll Gasancuposxy

D, Tragbares Auswuchigerdt (fir
Bet?lbebswuchtul “ {
E. Field balan equi
Mllénel d'équili bnge de chln

Cravox xan gussmuseckoll Gasanciposxa,
y KOTOPOFO 4ACTOTA BpAUlEAHA pPOTOpa NpH
GanancHponke Bhiwe wanbomvied coGersen-
HOMt wACTOTM KOaeGAMAR  CHCTEMM, COCTOR-
mefl 13 poTopa B MAPAINTHON  MACCH

Huaserp poropa, npi KOTOPOM 3ITOT pOTOP
elle MOXHO YCTAMOBRTH Ha nauksi Gasskcn.
POBOYHEMA CTAHOK

COarancaposannull Bas, 82 KOTOPHA MOW-
THPYOT NoAsexalUlee OANANCHPOBKE H3JCAAE

Haxeputeasiie NPHOOPE, NO3IBOAAMINHE
nosyyats andopmammio o ancbazancax poro-
pa npH GananCHPOBKE Na MecTe



Crp. 14 TOCY 1953474

1l podosxenue

Tepmun

Onpexeasmne

§3. Yacrora spamemns npu Ga-
AawcxpoDXe

Han, Basaxcupoaosnas cxopocrs
CxopocTy GaAGKCUPOSKY

Cmpono YPABROBEUUBENUR
Henmrareassas cxopocrs

Basaxcupososnsie 0boporst

D. Auswuchldrehzahl

E. Balancing speed Rotational
frequenc

F. Vitesse d'équilibrer

Bt M

D. Vi tomusgwit

B Vector miea: device

ot\‘;znrcﬂ de mesurage de vec-
55. Hnamxarop smavcuws amcGa-

Aanca
Huauxarop amcGananca
Han. Vxasaress ducbasanca
llmpuruo ducbaranca
nwucht-Anzeigeinstrument
Unb.hne: indicator
F. Indicsteur de déséquilibre
56. Hwamxarop yraa amcGasamca
Han. Vxasareas y2t08020 noso-
wenus ducbasaxca
Yxasareas ¢ass ducbasanca
Dazosnd

Iluduw'o
Wlnkelmzeige-lnstmment
E. Angle indicator
F. Indicateur d'angle

KOPPeXIHM
Hm ITpaxruveckas yena deae-
KUR uIMepuressro2o ycrpoderea
Mpaxruvecxas edunuya xoppex-

B Praktische Ausgleichseinheit
B. Practical correction unit
F. Unité pratique de correction
Ormerxa yraa

Han. Orsxersa wsavaaa orceera

D. Phasenmarke
E. Angle datum marks
F. Marques d'angle

Yacrora spamesna porops, npH  Xovopoh

H3MepROT AHcOanance

[Mpu6op mam OAHOBPEMEHHOTO  HIMEPEUNR
YyTAZ B MOAYAR BEXTOpA aMcOananca

Tpr6op Ha OGarawcipoBONHOM CTaHXe, KO-
TOPNA MOKBIWBACT IHAUEHWE ANCOanauca.
Mpumevanne. Huanxarop auclanas-
ca MOXeT ONTS CTPEAONEWIM, OCUNAIOrDA-
, WHPPOBEIN ¥ T, A,

TMpuBop ma GasaHCHPOBOYHOM CTaHKe, KO-
TOpN{l NOKa3WBaeT yroa AncGassuca

EaMinua, COOTBETCTBYIOINER UEHE REACHHA
HHANKATOPA SHaveumn aucbanasca.
INMprmevwarne Exumnus xoppexuus
CERIHBANT ¢ IKCUCHTPHCHTETOM KOPPeKTH-
pyomiek maccs wepes rayGuwy orscpcrum
ONPeReXLHHONO AMAMETPA, MECCY HAA JAH-
HY HABAPHUBAEMLIX JAEMEHTOB, paiMep npob-
XH H Ap.
Ormerxa 2
oTcueT yraa ancGansamca.
TNMpruevanne Ornerka MoXer GuTh
MaranTiof, ontHweckofi,  MexammwRCxOf,
paamoaxTusnoft ® T, n.

OT KOTOpOR Beayy
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Mpodorxcesue

Ompeseacmne

D. Phasengeber

E. Angle reference

F. Générateur de
gle

60. Baaumuoe

erator
érence d'an-

Moxexu & RAOCKOCTU KOPPEXyuU
Hureppepenyus uouoenf
naocxocred

naocxocred

BAURHUL

Braumnoe esAusxue
AENUR
m eichsebenen-
Bee! nlluunn’
E. Correction plane
(cross-eff

F.Influence du balourd dans le
plan opposé au plan de cor-
rection

61. Paspeaenwe naocxocrel xop-

pexuNR
Han. Hexaovenue BIGURNOLO
SAURNUR RAOCKOCTEd KOppexyuu
D. Ebenentrennung
E. Plane separation
F. Séparation de plan

62. lleas pasaesemns naocxocrel
nnn. Llens BEKANONEKUS BAUANUR
naocxocred KOppexyuu

Cxexa pasdesexux naocxocred
Saexrpunecxoe ITAAORUPOOGNUL

interference

Saexrpusecxas paxa
D. Oberls gsschaltung  zur
Ebenentreanung  (elekirischer

Rahmen, Rahmenschaltung
E. leke separation (nodal) net-
wor
F. Réseau de plan de séparation
(nodal)

3 3ax. o7

YerpoficTsO AR NOAYNENHA CRrRANa, onpe-
ALAROWErO YTAOBOS NMOXOMKEHHE POTOPA

HaMenenns nOXajewmf HHANKETOPOB B O1-
HOR NIOCKOCTH XOPPEKUMH ZANNOTO POTOPA
PR HIMEHEHNN nanca B apyroft maoc-
KOCTH KOPPeXUHE

Onepaues yMCHLIENNA BIAMMHOTO BARAHER
naoeK KOPPEXIKH POTOPa

SACKTPHUGCKAR UeNb MEXAY RIMEpHTeAD-
M mmmlﬂl " ANINKATO-
panE AHCOW, KOTOPAR  SAEKTPHYCCKM
PAREARET NIOCKOCTH 3

Mpumevanne, Hpu SACKTPHTCCKOM

PAIACIENNR NAOCKOCTER KOPPEXUMN We Tpe-

Cyercs CHEeNHAAMHOTO PACMHOJOMEHEA H3INE-

pHTEsBHBX  BEGponpeofpasosarenck OTHO.

CHTEABLHO POTOPA
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Npodosxenue

Tepunn

Onpeacaenze

63. Kosdpduumenr ssammmoro sax-
SHNE naockocTeRt xop)
Kosdpduunesnr mamanns

Han. YUEKRT NOMEX @

NAOCKOCTE KOPPEXyLu

Kos¢pduyuenr unrepdepenyuu

Crenens oausnus naockocred Ga-

AGNCRPOBKU

D. Ausgleichsebenen-
Einflussverhiltnis

E. Correction plane Interference

ratios Interference coefficient

F. #lu d'lnuﬂknu du plan de
correction

64, Kospdpuumenr
Axcbananca
Han, Kosdpduyuenr
aucouanoa
D. Unwuchtsreduzierzahl
Unblllnce reduction

F. éur t ?ir;dscliou de désé-

YMeHBIIeHRA
CHUNEKUR

ralio

Oruouwenne NOXA3EHHA HHARKATOpa mmcla-
naca OAMOR MAOCXOCTH KOPPeXUHM POTOPA X
NOKAIANKI0 HHIHKATOPE AWcOaranca apyrod
OJOCKOCTH KO M npm MAAMYNH ARcla-
nuu D OAMOR M3 STHX NAOCKOCTeR,

MeTANWA:
?(ooﬁnm-m nunuoro BAHANNR

naocxocTel xop # B xan-
-om poropa (Kas, ?m onpue.mom
no dopuysam: i 4

K“ oF DA.
Dgp

re Dap 8t Dpp — NOKAIAMKA MMANKATO-
pa AMCOAARKCA COOTBETCTBEHRO AAK NAOCKO-

crei A w B, pussamume ancOaaancoN B
nsockocTe B
D
K‘4= BA :
Dyy

rae Das # Dia — NOXE3SHRR HHAMKA-
TOpa  AECOINANCE  COOTDETCTBEHHO AN
naockocredt B u A, suzsamuue xweGaxan-
com B naocxocTh A.

2. Yem wenswe 3navenus Kais % Ksa,
TEM BMmC TOUHOCTS HMIMEpenus muclanan-
COB B MAOCKOCTAX XOPpexuMN

Ornowenne yMmentwenns aucGananca 2a
omly KOPPEKTHPOBXY MACC K HAUSIBHOMY XMC-
mcy B RXAHROA MAOCKOCTH KOPPeXIMN.

HAMCYARE A
ospduument ymenvwenns anclanas-
ct onpenum no dopmyae

K-El—_o’.._l_._ol_.
D, D,

rae Dy — SRAYEHHE NATAXBHONO AMCOR.

aauca; Dy — suavemme xmcBaxamca  mocwe
onnol KOPPEXTHPOBKYE Macc B TOR xe naoc-

Kosoolulen yMenbineuns nucbasan-
ca ecms Mepa SPGEXTHBHOCTR YMERbIDeHHN
ARcGRaaNCa

7
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MTpodosxenue

Tepuun

Onpeaeachwe

65, Yyncraureasnocrs Garawcupo
POYHOrO CTEHKE 0O SHAMENNIO JMC-
“:l.m Gan

YBCTBHTEALHOCTD NO ANCORAAN:

D. Empfindlichkeit der Unvucbct):

maschine
E. Balancing machine sensitivity
to the amount of unbalance
Sensitivity to unbalance
Balancinge machine sensitiv

F. Sensibilit¢ d'une machine
&quilibrer

66. Yyscranteannocrs Gaxancupo-
BOYHOTO CTaHKA N0 yray amcOa-
aanca

UyscTeuTeasHOCTs DO yray Amce

Gananca

Haxn. Yyecrouresssocts no gase

D. Emplindlichkeit der

Auswuchtmaschine

E. Balancing machine sensitivity
to the unbalance angle
Sensitivity to the ansk

F. Sensibilité d'angle d'une ma-

ne

ITopor wydDCTDHTEALHOCTH DO ARC-
Gananc
Han. 1mpemm CROCOBROCTD
GAAGKOUPOSONHORO  CTANKG  NO
ducBarancy

lpedes wyecreutesswocru Gasan-
CUPOBOYHOO CTANKG
Munuuorsnnd cuexas
Munusareno docruwuxsd ocra-
rounsd ducbaaanc

D. Ansprechishigkeit der Auswu-
chtmaschine entsprechend der
Unwuchtsgrdsse

E. Balancing machine minimum
response to the amount of un-
balance
Minimum responce to unba-

F l’taén" minimale d

. Réponse mal 'une ma-
chine a flibrer pour la
valeur d'équilibre

ai

OrtrowenEe HIMCHCENA NOKS3AHHA HHANKA-
TOPA ANCOATAHCE K HIMEHENNIO MIMEPACMOrO
3HAUEHNN AmcOananca.

Mpumesaene. Passmsaor abcomor.
BYO Sp W OTHOCHTEAMKYIO Sp UyBCTEH-
TEABHOCTD

AC AC
So==3p% So="ipip
rae AC - - paMenesne noxassesfi HHAMKE-

Topa aucOanasca; AD — nsMencune anave-
HHR ancGananca;

D — 3navenne ancBasanca
Oriomenne mamencuus noxasasuui uHEAMXa-
TOpa yraa AHCO2ARNCAE K MIMEHOHHNO HIMe*
pReMOro yraa aucfaaanca.

MMpumesanne Pazxmsanr abeomor.

By S, ® OTHOCHTEABHY S  uyscTsH-
TEABHOCTD
Aa da
S0 =0 v ek

rac AQ — HIMEHeHHE NOKASAHMA MMAKKA-
TOpa yraa ancbasamca;
AQ — gsmMeserre yraa amcbanancs;
@ — yroa amcaaanca
Haunensmee miMemenne 3Inavenus awca-
NONCE, XOTOPOE MOMET BMNBNTD ¥ NOXA3ATH
G6a1auCHPOBOYNNA CTIHOK B 3JSNANHHX YCAO-
BHAX
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Mpodosxenue

Tepwnn

Onpeacaenwe

68. Mopor e Ga-
2ANCHPOBOYNOrO CTAHKR RO yray
AncBazanca

Mopor WyBCTBATEALHOCTR NO Yray
ancGananca

Han Paypewanowds cnocolnocTs
Basaxcu KOO CTANKG MO Y2~

;, a;
pedea wgacreuressnocru Gasan-
craxxa

CUPOBOINOR0
Munusasdssnd yeos
Poapewaouas  cnocolKocrs o

S. Angte:hllhlgkeﬂ der  Aus-
wuchtmaschine  entsprechend
dem Unwuchtwinkel

E. Balancing machine minimum
response to the unbalance an-

le (degrees)
Inimum response to the un-
balance angle (degrees)

F. Réponse minimale d'une ma-

chine & é&quilibrer pour 1'an-
gle de d ilibre
69. I nopor YyscraR-

TEABHOCTH ANCHPOBONHOTO CTaN-

Ka
Han. 3asesennoe  JocTumumoe

KaYecTso
MURGMAASNO BOCTU-

D. Soll hidhigkelt

; ausprec

der Au'xvuchmnhine

E. Claimed minimum achievable

F 6&5‘!‘:';2:.";:? réalisab

., Qua uilibra alisab-
le déclarée s

70. Awanason noxkasamwh Gazan-

< HOrO CTaHKa
B. Genauigkeit der
Unwuchtmessung «

E. Balancing mach accuracy
) A ll’ﬁgision d'une machine & équ-
er

Haumensmee wamenenne yraa mmcGanaxca,
KOTOpOe MOXET BMSBRTL H MOKAIAth Gasan.
CHDOBOUHMA CTANOK B 33XAMMMX YCAOBMAX

TIopor 9ysCTBMTEIBHOCTH MO 3IHANGNHO W
(uan) yray ocrsrouwsoro XRcaramca, ycra-
HOBJSHNHA MaroTORMTCIeM GALAHCHPOLOVHO-
TO CTAHKE AXR POTOPA ONpejleNeRMOl Maccw

HanBomwnit » sagmensiunl  xueSasaucs,
HIMepreMuie GaltaHCHPODOSHMM CTARKON B
JARAHHNX YCAOBERX
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lpodosxenue

Tepmun

Onpesexense

71. Tapuposanne GasaHcwposow-

padyuposanue
D. Eichung der Auswuchtmaschi-

ne
E. Balancing machine calibration
Calibration of balancing ma-

chine
F. Etalonnage de machine 3 équi-
librer

l'lpon:wum P
D. Eichrotor (Einstellrotor)

E. Calibration rotor

F. Rotor d'étalonnage

73. lens ycaosnol Gaxancuposxu
Han, Kosnexcayuowwoe yerpod-
cT80

Koxnencarop

Srasonupyroujee

lens mmmmu

Leny  yeaoenoo ypasxosewusa-

HUR

D. Kreis des liktiven
Auswuchtens
Kompensationselnrichtung

E. Fictions balance circuit

Compensator
F. Circuit de balance fictive
Compensateur
74. Hacrpofixa GasancHposoxHoro
Cranxa
Han. Yeranosxa

Pezgauposxa

Hasadxa

Oraadxa

D. Kalibrierung der Auswuchtma-
schine

E. Balancing  machine setting
(Setting of balancing ma-

F ;hél‘n'e) de machine & équi
A age ma .
Hbter'

Mpouecc PeryaMponky GaiaECHPOBOYHOrO
CTaNXa, DPE XOTOPOM Lemy ACIEHHA HHAMKA-
Topa XA HCE CBRINSANT C eaWNRUAMR
xoppeximn, suwbpanyumMu A naockocreh
KOPPEKUAN ONpeIeACHHOro poTOpa.

NMpuxeuanne Tapuposamse npea.
yCMaTpHBAET B PEryAMpOBKY MRHAHKATOPA
yraa anclenancs, €cam STo Tpebyerca

Oaur #3 cepufiNpX POTOPOS, HCNOABIYeMuil
AAR TAPHPOBSRAR GaNANCHPOBONNOLO CTANKA

SaexTpEuecKas €Ny, BCTPORHAIA B MaMe-
PETEABRYI0 YACT: OaJ3ECHDODOSNOTD CT3NKXS,
NOIBOATIOUIER HCKZIOURTS INEXTPHRECKHM My«
TeM DaMRMAe HAUAALHOMO ANcGassnca po-
TOPA WA NPOQECCH TAPHPOBAKKS M PAARCIEHNA
nAOCK: XOPPEXIHA,

Mpruexannme Toxan uend nOIBOARET
NOAYHATS SACKTPHSECKHe CHTHAAH OIHNEXO-
pOB CMAH, HO NpOTHEOMOXOMIHE N0 Gase
0O OYHOWICHEIO X BHXOAMNM CHIHANAM OF
HIMEDHRTENBHBIX aubponpeobpasosarench
GaxBHCHPOBOINONO CTEHKA

TMponiece, BRANQMOUIRR NMEXAHHRECKYD pe-
rYyARpOBKY NPHSOAE pOTOPA M  YCTAHOBKY
SAEMEHTOR XPEMJeHHN, TAPHPOBAHHC MINCPH-
TeabiioR CcHCTEMH H pasxexenne naockocTeR

PEXLNH.
Mpumesarne B mHexoropux cayvaxx
HACTPOAKAE BKNIOUECT DDENCHHE B MAMHHY
RAHHNX, KACAOWMAXCK NOXOMCHHA DOA-
WHNAXOD, B PECNOIOXKEHHS XOp*
PEXTHPYIOMIEX Mace, ¥, €CaR BOIMOXNO,
QACTOTM BPAWEHHS mpy Oaxamcuponxe
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fTpodosxenue
Tepunn Onpenexesne
K porop Porop, npumessiexsft 138 npopepxn Gaaax-
Haun. Ipadyuposowxsid porop CEPOBOTHONO CTANKA. o
asubpososxnd porop lMpemesanne.  OB6MINO, XONTPOIL-
Peeyaupososxud porop HER POTOP NOCTABARIOT BNECTE ¢ OasaucH-

E. Provin

. (Test) rotor
F. Rotor
76. Ko

o vérification (d'essal)
Han. €

rpys
Tandapraod 2pys
D. Kontroll masse
E. Test mass (foad)
F. Charge (masse) de controle
77. Hamecpureavusit umxa Ganaw-
CHPOBONNOIO CTAMKA
IMCPHTEALHNA QHXA
Han, Uuxa xonrposs Garancupor-
004X020 CTAKKA
Luxa usmepenun
Konrpoassod
D. Messzyklus
maschine
E. Mumrlrx run (on a balan-
cing machine)
Measuring run
F. Cycle de mesurs
machine 4 équilibrer
Cycle de mesure
78. Mpoan
TCALHOTO UNKAR
D. Messzyklusdauver
E. Measuring run duration (time)
F. Durée du cycle de mesure

der  Auswucht-

(d'une

b HIMEPH-

79. BaaaHCHPOBOYHMA wWMKA
Han. Uuxa ypasnceewusasus
D. Auswuchtszyklus
E. Balancing run
Bllmclngdrun {on a balan-
¢ing machine
F. Cycle d'équilibrage

POBOYHBIM CTAKKOM

Fpys onpesexessofl MaccH, npUMeNseMMi
RAR DPOBEPKN OCTATOUROTO 8A3HCA PO-
Topa

CoBoxynnocTs onepausi  npH E3MEPEHHRX
ancbasarcos.

Mpumesanne, Hamepureapsnd muxa
DRIOUACT B Ce0N CAGAYIOU(ME ITANM: MACT-
poAXa GaramcAPODONMOTD CTBHKS; NOATO-
TOBKA pOTOPa K O2JRNCHPOBKS; paITON;
CoUTMDaRNC noxalauxR; smber (TopNOXKe-
HEe); npeofpasosaniie noxasauuik Gaaau-
CHPOBONHOIO CTAKKE X BHXY YAOSHOMY AI%
yMeHsmennn AucGasancos; npoyne onepa-
nmK, vanpumep, TpeSyemuwe xan ofecneve-
HRA GE30nacnocTs

Bpesst, HeOGXOAHMOE AR NPOBEJCHWA W3-
MEPHTEALHOMO UMKAA GAIEHCHPOBOYHOMO CTAH.
xf

: Mpusmevanne. [lps Gaxascaposxe
CEPHH ORMHAKOBEIX pos BpeNs, Heol-
XOAHNOE AAR GanancuposoiHOTO

CTaNxXs, W& BXOANT B NPOROMKMTENBHOCTH
HIMEPHTEALHONO NHKIA
, BEMOYRIOUMA HIMEPATENBHEA LAXA
A Oonepaudr, HeOOXOQHMHEe AIR KOPPeKTHPON-
X Mace

Bpems, meofxoaumoe 218 mpOBeseMNs Ga-
AGECHPOBOSHOLO  UMKAA, DXAXYAN  BpeMA

Cycle d'équilibrage (sur une
my:dtim ‘lquéquilibf:r)
MpooaxureassocTs
podxx
Han. OGW pod ™
2

basancupos.
llpodosmuresvmocre  ypasnoee-
wusanus

y OBKK # CHATHR pOTOPa ¢ GARA2HCHPOBOY-
HOTO CTAHKA
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[l1podosxesue

Tepunn

Oapexeasenne

D. Dauer des Auswuchiens
Boden-Boden-Zeit)

E. Floor-{o-floor time

F. Durée totale d’équilibrage

81. MponssoanreasnocTs

POBOUNOrO CTAHKA
D. Leistung der Auswuchtma.

schine

E. Balancing machine production
rate
Production rate

F. Capacité de production

82. ¥npanasemoe Gazawcmpywimee

poRcTo
"B. Steuerbares Auswuchtsgerit

E Controllsble b;llndngg?qulp-

ment
F. Reglable équipement d'équilib.
rage
£3. ArroSasancupynomee ycrpol-
creo
Han, CasmoSasancupyowes yor-
80
. Automalische
Auswuchtelrichtung
E. Self balancing equipment (de-

vice)
F. Dispositif & autodquilibrage

Beawyuna,
GansuCHPOBKE

ofparian  OPORCXKHTEALHOCTH

Verpofierso, nossoasioliee KOMACHCHPORATS
HIMeHEHRHE ANCOANANCOB POTOPA B IKCATYR-
TAUMOHHMIX YCAOBHAX

YcTpoRcTBO, ABTOMBTHYECKE KOMNCHCHPY0"
mee HaMeHeHME anclarancos poTopa B IKe-
MAYATIURONNEIX YCAOBHAX

THBKME POTOPSI

84, Mubxnit porop

Han, Ynpyeud porop

Hexeorxud P

Modara porop

D, Nachgiebi Rotor (Biegee-
lastischer Rotor)

E. Flexible rotor

F. Rotor flexible

85 Husxovacrormas OGaiancapos-
xa (npumenwreaswo X rebxmm po-

Ban? Husxocxkopocruas Gasancu-
poaxa

Hmoodofmm GaAaKcuposxa
D. Niederirequenzanswuchten

(N. F-Auswuchten)
(fiir lexible Rotoren)

Porop, xoropufi cOasaucapossx ma wace
Tore BpalmeNEs, Newsmel nepsot xpHTHYEC-
xoff B ABYX MPORIBOAMMMX DAOCKOCTAX XOp+
PEXUMA M Y XOTOPOTO IHANCHMA OCTATONHMX
AMCORAAKCOB MOTYT NPedMaTs RONYCTEMHE
K& MNMX SECTOTEX BPSMIENHS BILIOTH X0 RAH-
Goavwefl ICAAYATAUHONKOA.

Mprnuevanne Or0 onpepencume He-

NPHMEHHNO K POTOPAM C Hanensomefes

reonerpred

Baxa R8 TaKkofi sacToTe Bpawe-

HiA, NpH KOTOPOR Gasancapyemufi rexeft po-
:& eUle MOXHKO PACCMATDMBATD KAK XecCT-

Mpamevaenn:

I. Tlpr  musxosecrotsod  Gaxancuposxe
4acToTa BpPAMWENNR SHATRTEALHO
MEHBIE IXCILYYATANROEE
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{1podoamcxue

Tepunn

Oupexeasiuns

E. Low g balancing
érelll g to flexible rotors)

F. Equilibrage & basse vitesse
{m)noemam les rotors flexib-
es

86. Bucoxosacrormas Gaaance-
posxa (npumenMressHO X rubxwm
rmrmi

Han. KOPOCTHAR  GaAGN-

cupoexa

Bewoxooboporsan

D. Hochfrequenzanswuchten
(H F-Auswuchten) (fiir flexi-
ble Rotoren

E. High s balancing (rela-
ting 1o llexible rotors)

F. Equilibrage 3 hasute vitesse
‘(co)naruml les rotors flexib-
es

87. Hepanmoxecriull porop

Hxn. Porop ¢ nepasnoxepnod

MECTKOCTON0

D. Rotor von ungleicher
Steifigkeit

E. Uneven stilfness rotor
Rotor of uneven stiffness

F, Rotor de rigidité inégale

88. n-n colcrsesnan $opma MIrN-

Ga poropa

n-x dopmas narnba

Han, Ocxosnas popma wseubusix
Kxoacbanud
D, n-Eige

tors
E. (Rotor) flexural n** mode
lexural nd mode
F. Mode d'ordre n de flexion
d'un rotor)
89. Heypasworemenwocrs no n-f
n3ruba

Han. Heypaswosewennocrs no
n-d Qopue useubnsix xosebaxud
D. l'Jnvuchl nach der n-Blegungs-
orm

E. n*t modal unbalance

F. Déséquilibre modal d'ordre n

90. Basaucxposxa no n-A Qopse
wrnba

Han, Basascuposxa no @opmax

useubnoix Kosebanud

pa
egungsform des Ro-

2. Husxouacrorsas GanascHposka OOHTNO
HELOCTATOUHA AAR OOECHEseHMA HOPMATH~
HOR paboTH rHGKOrO POTOPa HA 3IKCNAYa-
TAUMOHROA YaCTOTE BpPALUEHHA

DBanascupoExa Ha 7axkoR wacrore ppaitie-
HEM, opd xoropokt OazamcupyeMumf rROKHA
POTOP YXE HE MOMET PACCMATPHBATLCA KAk
wecTxult.

Mpumesauun:
I. IMpu  ssicoxouacrornolt Gazamcuponxe
YacToTAa Bpatienss poropa GaMaxa X SXC-
ATANBOHKOA.
2 CTOTHYI0 GRIAHCHPOBXY OOMY-
HO nposoRAT Godee UeM B ABYX MAOCKOCTAX
Xoppesunn

Potop, y XOTOpOro MeCTKOCTS HEOAMHA"
KOBA B PASAHYNBX HEOPABACHHAX KAKOIO-AH-
00 CewedHR, NEPUeHAMKYASPHOTO OCH pOTOpR

M3 YNPYrodl JAMHMM POTOPR NpM COOT-
sﬂ?‘:ynmel n-ft cobcreenHol wactoTe W3-
rUOHBX KoxeSanuft CHCTEMM pOTOP ORNOpPH

Mpnuesanus:

1. Cot.teennas Ma  maruba Momer
O6uTh Nepool, sropoR, . . ., n-f

2. MpH EHCOXHX HACTOTEX BPAULEAUR PO*
Topa Ma RargGa XONMHE Onpenens-
THCA ¢ YUETOM IHPOCKONHWECKOrO MOMENTA,
AeficTayOuUIero na porop

Cocrosuue ru6KOro poropa, XapaKTepHsyio.
meect TaKkHM pa HEN NACC, KOTOpOS
BO BPENA DPALICHHA DHINBAET neooguamu
ynpyrol AMEMn, Xxapaxvepume ans a-fi dop-
Mu Haruba

Baaancuposxa rubxkux poropos b 3ajai-
HOM AHANAIOHEe SACTOT BPALICHHA IAX YMeHb-
WeHHA DEPEMEMHMX HATPY3OK Ha Onopax,
BRIIBAHMBX  NEYPIBHOSEWSNNOCTHIO 1O A-A
dopwe maruba (cw. sepr. 9 npuaowesns 3).
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Mpodoaxenue

Tepuzn

Onpesecaemne

D. Auswuchten nsch der n-Eigen-

blegungsform
E. 0'® modsl balancing
Maodal bdmdm::
F. Equilibrage al
91, 3navenme awcbananca no n-f

wiruba
0, ducbaaaxc no n-d@ $opxe

D. Unwuchtsgrosse  nach der
n-Eigenbiegungsiorm

E. Amount of modal unbalance
in the n'* mode

F. Valeur du déséquilibre moda!
dans le nt®¢ mode

92. Donycramoe 3uavenwe Aamcha-

aanca no n-R opme nirnba

Han, Jonyckcemnd ducbarcne no

Popxe uscubnmx rosebanud

D. Zuldssige Unwuchtsgrasse
nach der n-Eigenbiegungsiorm

E. Amount of n'® modal unba-
lance folerance
Amount of modal unbalance
tolerance in the n'®* mode

F. Tolérance du veleur de désé-
quilibre mods!l n

93 n1-8 KPHTHYECKEN SACTOTA Bpa-

wenns rubxoro poropa
D. n-Kritische Drehzahl des fle-

xibles Rotors
E. n*® critical speed of the fle-
xible rotor
F. nue® vitesse eritique du rotor
flexible
9. THO-ACTOTHAR  BHOPALMS
D. Vibration m it Vielfach-Fre-
E n""i?f: f vibratio:
. Multiple-frequency vibration
F. Vibration sur une multiple

fréquence de la rotation

Hagnenvuee TeOpeTHUCCKH BOIMOMKHOE 3Ha-
yenne xucOaasHCa, XOTOPOE CACNYET CXOM-
newcipopars npu Oaxsmcwposke no n-& dop-
we marrGa

Mpumesasue Peaasdoe 3Iuauende
au Mea no a-it gopue naruba mawe.

HACTCA B 3RBHCHMOCTH OT OCEBOTO NONOXE:

HES DAOCKOCTH KOpPEeXUMA DI0AS POTOPa

Haxboabmee 3uauesue Aucbansuca no n-fi
fopue HIrnGa, XOTOPOE CYNTAETCA npHEMAe-
MMM

Yactora epamenus ralkoro poropa, npe
KOTOPOft HRGAIOLAeTcR  MAMGOABIWHA MPOrRd
porops no n-E Qopue maruba, npeaumavwni
AeopMatyr ero oaop

BaGpauus ¢ wactoroRf, xparsolt wacrore
BPAWMICENA ® HO 3ABNCAUIEA OF HeypapHOBe-
WEANOCTH POTOPA.

NMpuxeuaune Takas sROpauUHS MO-

Ker Guith BMIBAHA PASAENHEME NPHYMMA-

ME, Hanpuxep smmsovponueR poropa
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ANDABHTHLIA YKASATENL TEPMHHOB

Basascaposxa
Ba.

P & Jdeyx n RX
Basancupooxa 6 00NOl nAOCKOCTU
Basancuposxa 8vicoxoo60poTHAR
Baaancupooxa ancox0cROpOCTRAR
BalancHposka BMCOXONACTOTHAR (npMMENNTEABNO X rHGKNM poTOpam)
BaaancHpoOBKa AMHAMNYECKAR
Baaamcuposxa momenTHas
Baaancuposka wa mecre
BaACKcupooxa nusxoobopornas
Dasancuposxa RUSKOCKOPOCTHAR
MPOSKA MMIKORACTOTHAR (NPMMERHTEAbHO K ruOxum poTopam)
basancuposxa nosesar ma pabovex mecre
Boaancuposxa no $opuax u.nudu:.x KoseBanud

Baa Gasascuposounsid
Baas ecnoxozareasned
Bexrop raasuum@ nuctaaancos
guﬂo’ rassusi Muwn?uu poropa
EXTOP PE3YABTUDYIO
Bexrop cymmapned Oucbasancos
Bexvopnerp
Bexropmerp nwcBaaanca
Bubpauus xparmo-sacrorman
Bauanue osausnoe naockocred Gasancuposxu
Bausxue 03ausmoe nL0cKOCTEl UCNPastenus
Bansune B3anmuoe na0CKOCTeR Xoppexwmn
Bausnue nepexpectHoe nAOCKOCTER KOPPeKyuw
leneparop onopuoro curmana
Tl'exeparop oropusd
l'eneparop g:::
Teneparop sTasonsed
‘.‘pya mmmp‘
pys KOHTPONBE:
mms’ apried
l‘paoyupome
rodyupoc-w
egasme %
asane donyexaemed
ebasanc donycxaemsid yoesvneid
e0asane nawaasnsd
efasanc ocrarosxoul
efarane poropa
e6aaanc poropa Oumamusecxud
efaaane poropa XeasucTaruvecKud
Hebasaxc poropa crarusecxud
Hebarane ydesvrnd
Muamerp poropa moon-uh Aonycrssit
HAwanason noxasausl GAXARCHPOBONHOIO CYAWKA

%:::gamc g::aumamd wucrad
aAGHC yoxaemoil
Jlucbasane donyxcaexsd no gopme wdubumx KoseSaxud

Sk kak akakaia

BRGNS ST RLTRRBBEINE R BRRNAABRILRERLR

38R

12
31

382,

15
10

8
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Hucbarane donycraesmd ydesvuaid 32
ﬁc&uu nonycTHMMA }g
cOananc aonycrummfi yaeassui
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TLr0cKOCTL NMPHBCICHMR

Maocxocrs npusexenns ancbazanca
lTs0ckocTs ypasnoseuusanus

{T40cKOCTS STAAOKHGR

lloxexu & nAOCKOCTU KOppexyus

Mopor wyscrauTeabHOCTN GANAHCHPOBONHOTO CTawka nacmopTwwi

Mopor AYBCTBRTEILHOCTN GANANCHPOBONHOrO CTAHKZ NO INASCHNO AMcOaranca
Mopor wyscranreasnocTH 6a2aNCHPOBOYMOTO CTANKA 1O yray amclaxawca

IMopor syacTanreasiocTn nO AucOarancy

Tlopor HTCALHOCTH NO yray ancbasanca

Mpedea asauca donyerumnd

;,Ipcdu YYOCTOUTEADHOCTH BAAGNCUPOIOUNOLO CTANKA
pedes RYOCTOUTEADKOCTU OGAGNCUPOBONNOZO CTGHKG

{IpoaoauTeasHoCTs GRAIAHCHPOBKN

n AVHOCTY OaAQNCUPOBKY O0Wan
MPOACAMNTEILHOCTS NIMEPRTEARNOTO HNKIA
[1poGOAMUTEADHOCTS YPABHOBELILEAKUR
MpoxasoARTeAMNOCTS NCHPOBOYNOD CTANKA
{1 porusosec

Paspeacine nIockocreR Xoppexuns

Pama saexTpmuecxasn

Pezyauposxa

;mp OHYTPERHEZD PACRORONEHUR .
oT0p pernid

Porop ::gnl

Porop z0s08n00

Porop zpadyuposonsad

Porop asyxxoncosntmh

Porop xecrxnil

Porop udeassno chasaxcy,

Porop udeaasxo ypasnoseuensni
Porop ucnecraressnsu

Porop xaaub, ol

Porop pyrougud

Porop xomcoaswmd

Porop xowrposstuft

Porop mexonopumf

Porop napyxwud

Porop napyxnoo pecnorowenus
Porop nexecrsud

Porop nepannomecrxui

Porop n-onopusit

Porop nodarausnd

Porop noawocTeio cbanancuposanssh
Porop nosnocTeno ypeenosewerxnd
Porop nposepouxsd

Porop peayauposonsmd

Porop ¢ wasmeunwcica reomerphel
Porop ¢ maccoil na secy

Porop ¢ nepasnoxepno@ ecTxocTdio
Porop ¢ gentpos sacc sexdy onopaxu
Porop rapupososnui

Parop ynpyeud

Porop ycraxosoynxi

PoTOp, 4eXTP NMOCC KOTOPORO AeXuT NO 00Ny CTOPONY OT OROP
Parop srasonmmd

B A g oS S R a il o N NBE S N L e ~H D282 22 2REIRABBRRNR



Crp. 28 FOCT 19534—74

Cuznaa KunuMasdNd
Cropocre 6asaxcuposxu
Cropocto
CKOPOCTS UCRUATATEADNGR
CROPOCTD YPAONOSEWUBONUR
CnocobKoCTs paspewiaiowas BaAaNcupOsOInO0 CTANKE 1O 8ue6uww
CnocobrocTs paspewiaouas GAGKCUPGBONHOZO CTAKKG NO yeAy a
CnocobKOCTd Pasperiarwyas no dase
Cranox Gasancuposounsfl
Cranox Gasarcupososnnd 6ea opawenus
Craxox Garancup a 2p § a
Cravox Gasancuposoanmfi aopesowancuni
Cranox (asaxcupososnid QOPEIONANCNOZO TUNG
Cranox Oazawcuposowsuil sapelorancasi
Cranox 6AAGKCUPOSONKME IAPEIOHAHCKO0 TURA
Cranox 6aAGKCUPOBOSNDUT KE NECTRUX ROCMIUANUKAX
Crasox 6asancuposoussid HQ YRPYUX NROCUIUNKUKGX
Craxox 6a2aMcuPOSONNIT KeOPAKGIOULECK
Cranox Gaxancuposoumsii pesomancumi
Crasox Sarancup wd p al runa
Cranox Gasaxcup el ¢ dop K pexusMom paboret
Cranox GaAsGKCUPONONNSRA ¢ MECTRUMU ONOPAME
Cranox GAAGKCUPOBOYN ¢ NECOTRUME CTOGXKONMU NOJWUNRUROS
Cranox 6GAGNCHPOBOSKOI C BGPEIONANCHNM PENUMOK PalioTol
Cranox Gasaxcuposowsidl ¢ MasTHUK080d pamod
Cranox 6asaxcup ol ¢ OO LI HOLM I pasu
Cranox Gosancuposoasoid ¢ NOSUNKANMY OROPAMU
Cranox GoAaxeuposounsil ¢ ynpyeusy onopaxy
Cranox GAAGHCUPOBOSKMTE ¢ Ynpyiusu CTOAKANG NOJUIUNKUKOS
Cranox Gasaxcupososnuil yexrpobercnd
Cranok aas GRAAHCHPOBRKH ANHAMNYCCKOR
Cramox das ::. Y. CTaTUKO-Juna, d
Cranox aas ANCWPOBKN CTaTWieckol
Cranox das 6asancuposxy crarusecxod 0es apaujenus
Cranox 048 YPasKOSEWLSANGSR
Crenens siusnua naocxocred 63AGHCUPOSKYU
Cxema pasdesexug naocxocred
Tapuposanse Gatancwponosmoro crawxa
;apupoam o
0ANOCTh GRAAHCHPOBKN
Yroa ancbazawca
¥Yroa xoppexuws
Yeoa munumarsonid
Yxazareas Oucbasanca
Yxasareas y2A08020 nosoxenus Oucbasanca
Yxasaress Passt ducbasranca
Ypasnosewusanue 8 IByx NAOCKOCTRY
Ypaenoceewusanue 8 0d%ol RAOCKOCTU
PABKOSEUUSARUE DUNAMUNECKOE
gpamcmumc NG MecTe
},ummumac noseaoe
pasxoseiusanLe poropa
.’V/amonnuma CTATURECK O
CTGNOOBKG

Yeranosxa GAsANCUPOSONNAR
YCTax08Ka OAR YPARKOSEWUSORUR
Yerpoficreo asrofasancepyomee

21

SLLIGEPEIRYIERE



FOCT 19534—74 Crp. 29

Yerpoderoo OQAGKCUPOSKY EPASUTALUOKKOE
Yerpolicrao Gaaancupooxu yextpobexnoe
gnpoacng baaranc
e, UPOBOYHOE PESOKGHCHOE
ycmo:::n Gazancxpyouiee ynpasasemoe
CTPOACTSO KOMNENCOUONNOE
YerpoRcrao caxobasancupyouee
YerpoficTao ypasnosemuaanuee :pasuTGRUONNOE
Yerpodoreo srasonupyrouee
@asa ducbasanca

Pasopesyssrop
Qopua wareba n-s
®opwa warnba poropa n-a coGcrecamasn
Dopua usUOKNX Kosebaxud poropa OCROBKAR
Uenc OCACHUR BIMEPRTEADNOD YCTPOULTOR NPANTUSLCKAR
Uenp UCKAOREHUR BAURKUR RAOCKOCTed KOpPEXyuLU
Uens xaxyuyeder Garsxcupooxu
illu- PAIRCACHNS NAOCKOCTER KOPPeKUHN

m .l'

/P
Leny, yum ogumpoul
Iinxa Gasancuponoymmi
Huxs usmepenus
Linxa maMepureasumd
Wnxa samepureaninfi

GaaancHpoBounore cramka
Huxs KoHTPOASKMA

Luxs ypasxosewusasus

Yacrora spamesns ruGKoro poropa r-5 KPHTHYECKAs

Yacvora spamenns npu Gaaancuposxe

'lylcnm.lm GanancHPOROYHOTO CTaMka mo Iwavewwo amclaranca
Hyncranredsnocrs Garancupososnoro crasxka no yray amcGananca

Yyscranteasnocts he ancGasancy

‘l)utmuulocn no yray anrcbazanca

dcmnﬂluwﬂt no ¢ase
nundesdb

Maccw
Srasony,
ITCGAOKUPOBANUL SALKTDUNECKOR

i
15
43
18

22222TRIAYIAIZIABIIIVERBSALIIAT

00 -

R



Crp. 30 TOCY 1953474

ANDABHTHLIA YKASATEND TEPMMHOB HA HEMELUKOM R3LIKE

Ansprechfdhigkeit der Auswuchtmaschine enisprechend der Unwuchisg-osse
Ansprechfihigkeit der Auswuchtmaschine entsprechend dem Unwuchiwinkel
Ausgleichsebene
Ausgleichsebenen-Beeinflussun
Ausgleichsebenen-Einflussverhaltnis
Ausgleichsmasse
Auswucht am Aufstellungsort
Auswuchtdrehzahl
Auswichten nach dee n-Eigenbiegungsh

uswuchten na ¢ n-Eigenbiegungsform
Auswuchtmaschine
Auswuchtprizision
Auswuchtszyklus
Automatische Auswuchteirichtung
Beidseits gelagerter Rotor
Betriebsauswucht
Betriebsdnderungen der Rotorunwuchte
Bezugsebene
Dauer des Auswuchtens (Boden-Boden-Zeit)
Der mechanisch unstabile Rotor
Dynamische Auswuchimaschine
Dynamisches Auswuchten

Dynamische Unwucht
Ebenentrennung
Eichung der Auswuchtmaschine

Eichrotor (Einstellrotor)
Empfindlichkeit der Auswuchimaschine eatsprechend dem Unwuchiswinkel
Empfindlichkeit der Unwuchtmaschire
Erzielbare Urunwucht
G mns Onguagerittt)

enmasse en

Genasuigkeit Jnwuchtmessung
Gltestufe dec zuldssigen Unwucht
HMauptunwuchtsvektor
Hilfswelle, Auswuchtdorn
Hochirequenzanswuchten (11 F-Auswuchien) (fir flexible Rotoren)
Kalibrierung der Auswuchimaschine
Kompensationseinrichlung
Kontroll masse
Kreis des fiktiven Auswuchtens
Leistung der Auswuchtmaschine
Massenausgleich
Maximaler Wuchtkdrperdurchmesser
Messebene
Messzyklus der Auswuchimaschine
Messzyklusdauer
Momentenausgleich
Nachglebiger Rotor (Biegeelastischer Rotor)
Niederfrequenzanswuchten (N F-Auswuchten) (fir flexible Rotoren)
n-Eigenbiegungsform des Rotors
n-Kritische Drehzah! des flexibles Rolors
n-Lagerrotor
Phasengeber
Phasenmarke
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Praktische Ausgleichseinheit
Prizisionsgrad des Auswuchls
Quasi-statische Unwucht
Resonanz-Auswuchtmaschine
Restunwucht

Rotor

Rotormassenausgleich

Rotor mit verdnderlicher Form
Rotor-Unwuchtrustand

Rotor von ungleicher Steifigkeit
Schaftachse (Rotorachse)
Schwerpunktsexzentrizitit
Sollausprechidhigkeit der Auswuchtmaschine
Spezifische Unwucht

Starrer Rotor

Statische Auswuchimaschine
Statische Unwucht

Statisches Auswuchien

Steuerbares Auswuchisgerdt
Testeotor

Thermische

Tole masse

Tragbares Auswuchtgerit (fir Betricbswuchtungen)
ynlerMﬁnM (Kraftmessende) Auswuchtmaschine
Unwucht

Unwucht-Anzeigeinstrument

Unwucht nach der n-Biegungsform

Unwuchtmasse

i Unwuchtmoment
.Unwuchtmoment (Taumelfehler, rein dynamische Unwuchi)

Unwuchtsgrosse nach der n-Eigenbiegungsform
Unwuchisreduzierzah!

Unwuchtsunstabilitit des Rotors
Unwuchttoleranz

Unwuchtvektor

Unwuchtwinkel

Urunwucht (Urspriingliche Unwucht)
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Uberlagerungsschaltung zur Ebenentrennung (elekirischer Rshmen,
Rahmenschaltung)
Ubeckritische (Wegmessende) Auswuchmaschine
Vektor-) erit
Vibration mit Vielfach-Frequenz
Vollkommen ausgewuchteter Rotor
Winkelanzeige-Instrument
Winkellage
EWﬁ?"% chisgros h d Eigenb f
ul ge Unwuchis s¢ nach der n-Eigenbiegunsform
Zulassige Unwuchttoleranz
Zweikonsolenrotor
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ANDABHTHMA YKAIATEND TEPMMHOB HA AHIAHACKOM A3LIKE

Above resonance (soft bearing) balancing machine
Acceptable (Permissible) unbalance

Acceptable specific unbalance

Amount of modal unbalance in the n** mode
Amount of modal unbalance tolerance in the n** mode
Amount of n** modal unbalance tolerance

Amount of unbalance

Angle datum marks

Angle indicator

Angle of unbalance

Mfenhmmgumﬂw

Balance quality

Balancing

Balancing in site

Balancing machine

Balancing machine sccur.

Balancing machine calibration

Balancing machine minimum response to the amount of unbalance
Balancing machine minimum response to the unbalance angle (degrees)
Balancing machine production rate

Balancing machine umil{vﬂy fo the smount of unbalance
Balancing machine sensitivity to the unbalance angle
Balancing machine sefting (Setting of balancing machine)
Bslancing run

Balancing run (on a balancing machine)

Balancing

Basic (maln) unbalance vector

Basic (main) unbalance couple

Calibration of balancing machine

Calibration rotor

Claimed minimum achievable residusl unbalance
Compensator

Conditional rotor unbalance change

Controllable balancing equipment

Controlled initisl unbalance

Correction angle

Correction (balancing) plane

Correclion mass (Counterweight)

Correction plane interference (cross-offect)

Correction plane interference ratios

Couple (moment) balancing

Couple unbalance

Couple unbalance

Dynamic balancing

Dynamie (Two-plane) balancing machine

Dynamic unbalance

Fictions balance circuit

Field balancing

Field balancing equipment

Flexible rotor

Flexural n'* mode

Floor-to-floor time

Hard bearing (Below resonance) balancing machine
High speed balancing (relating to flexible rotors)
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Inboard rotor
Initial unbalance
Interference coefficient (ratio)
Low speed balancing (relating to flexible rotors)
Mandrel (Balancing arbor)
Mass eccenlricity
Measuring plane
Measuring plane of unbalance
Measuring run
Measuring run duration (time)
Measuring run (on a balancing machine)
Mechanically unstable rotor
Minimum responce to the unbslance angle (degrees)
Minimum responce to unbalance
Modal balancing
Multiple-frequency vibration
n-support rotor
n'* critical speed of the flexible rotor
n'* modal balancing
n'd modal unbalance
Outboard rotor
Parasitic mass
Perfectly balanced rotor

(Permissible) balance quality grade
Plane separation
Plane separation (nodal) network
Practical correction unit
Production rate
Proving (Test) rotor
guul-shﬂc unbalance

eference plane
Residusl (Final) unbalance
Resonance balancing machine
Rigid rotor

Rotor
Rotor balancin,
(Rotor) flexural n'* mode
Rotor of uneven stiffness
Rotational frequency
Rotor mass correction
Rotor (shaft) axis
g:l‘lmb ‘;nb.hn“ i t (device)
alancing equipmen evice
Sensitivily to the angle
Sensitivity to unbalance
Single support rotor
fic unbalance
Static balancing
Static balancing machine
Static unbalance
Swing diameter on a given
Test mass (foad)
Thermal instability
Thermal instability of the rotor unbalances

Two-outpoard (Two-console) rotor
Unbalance indicator
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Unbalance mass 14
Unbalance reduction ratio (U.R.R) 64
Unbalance reference plane 24
Unbalance tolerance 30
Unbalance vector 15
Uneven sliliness rotor 87

Vector measuring device 54
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ANGABHTHBIA YKASATENL TEPMHHOB HA ®PAHLY3CKOM A3bIKE

Angle de correction
Angie de déséquilibre (balourd)
Appareil de mesurage de vecteur
Axe du rotor (de 'arbre)
Capacité de uction
Change du quilibre d'un rotor de les conditions du fravail
Charge (masse) de contrdle
Circult de balance fictive
nsateur
Correction des masses du rotor
Cycle d'équilibrage
Cycle d'équilibrage (sur une machine 3 &quilibrer)
Cycle de mesurage (d'une machine 3 équilibrer)

Degré de balourd permissible
e balour missi
Degré du qualité gg{umbrlge
Désequilibre admissible
Déséquilibre (balourd) initial
Déséquilibre 2"‘,“‘6’ spécilique
Déséquilibre couple
Déséquilibre de couple
Déséquilibre de rotor
Déséquilibre dynamique
Déséquilibre initial réalisable
Déséquilibre modal d'ordre n
Déséquilibre quasi-statique
Déséquilibre résiduel (final)
Déséquilibre spécifique admisible

ulilbre ststique
Diametre ufilisable (Swing)
Dispositil 3 auto-équilibrage
Durée du cycle de mesure
Durée totale d'équilibrage
Equilibrage
Equilibrage & basse vitesse (concernant les rotors flexibles)
Equilibrage 2 haute vitesse (concernant les rotors flexibles)
Equilibrage de service
Equilibrage du couple (moment)
Equilibrage dynamique
Equilibrage in situ
Equilibrage modal
Equilibrage stetique
Etalonnage de machine & équilibrer
Excentricité de masse
Générateur de réiérencee d'angle
Indicateur d'angle
Indicateur de uilibre
Influence du balourd dans le plan opposé su plan de correction
Lot e

ne uilibrer
Machine 3 équilibrer (3 paliers durs) i [aible résonance
Machine & équilibrer 9 aliers souples) a forle résonance
Machine & équilibrer @ résonance
Machine & équilibrer dynamique (& deux plans)

e BN B N R R R R R BRI B o BBEER T . N REANNNZINIAIER TS



.

f)

roCT 19534—74 Crp. 37

Machine 3 équilibrer statique

Mandrin (arbre d'équilibrage)

Marques d'angle

Masse de déséquilibre (balourd)

Masse de correction (Contrepoids)
Masse parasite

Matéslel d'équilibrage de chantier
Mode d'ordre n de flexion (d'un rotor)
Moment de déséquilibre résultant

nt*= yitesse critique du rofor flexible
Plan de correction (plan d'équilibrage)
Plan de mesure

Plan de référence

Précision d'une machine a équilibrer
Qualité d'équilibrage

Qualité d'équilibrage réalisable déclarée
Rapport de réduction de déséquilibre (R. R. D.)
Réglable &quipement d'équilibrage
Réglage de machine d &quilibrer
Réponse minimale d'une machine & équilibrer pour l'angle de déséquilibre
Réponse minimale d'une machine & équilibrer pour la valeur d'équilibre
Réseau de plan de séparation (nodal)
Rotor

Rotor a deux consoles

Rotor & géometrie instable

Rotor & n support

Rotor d'étalonnage

Rotor de rigidité inégale

Rotor de vérification (d'essai)

Rotor extérieur (en porte-d-faux)
Rotor flexible

Rotor intérieur

Rotor parfaitement équilibré

Rotor rigide
Sensibilité d'angle d'une mlchlne i équillbter
SeliM d‘une machine & équilib:

paration de plan
Tnux d'interférence du plan de correction
Tolérance de déséquil
Tolérance de déséqulllbre spéclh%xte
Tolérance du valeur de déséquilibre modal n
Unité pmi de correction
Valeur de uilibre (balourd)
Valeur du déséquilibre modal dans le n®®¢ mode
Vecteur de déséquilibre (balourd)
Vecteur de déséquilibre résultant
Vibration sur une multiple fréquence de la rotation
Vitesse d'équilibrer
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HINA  MOMEHTHY® HEYpaEHOBe-
WeKHOCTL  poTopa  (MOMenTNWA

anc6ananc)

6. QncGananc 8 i-k naocxocrn, | Dy FPAMM-MUATUMETD, (T
nepnel.uu;mnol oM poTOpR, rpaaye
onpeaeas CTATHUECKYIO N
MOMEHTHYX HCYPABHODEWEHNOC-
™ poropa

7. Donycraxuft amc6asauc no D, TPAMM-NHANNMETD, rang, ;o0
n-d cobcrsennoR GopMe MarHGa ! |rpanye

B i-R  NIOCKOCTH, nNEPNEHAMKY-
aspiok ocH poropa




Crp. 39

Mpodosxexue
Beaeurwa Eznenuz
06osua-
Hanmenosanee wenze Hannenosanne Obosnasenne
8. Honycrumoe 3mavenne IKC- | €y, gon | MHKPONETP MK
LCHTPUCHTETa UCHTPA MACCH PO-
TOpa :
9, Jlonycrunsift yReasnuf auc. | €cr. zon | MHKpPOMeETD NKN
Gaaxanc
-
" 10, -8 TOuCUNAR HEYpABHOBE- my rpaMy r
WICHHAA Macca
11, {9 tovyeumas xoppextupy- | My, rpaNN r
0Wan Nacca
12. Macca poropa my KHAOrpaMM xr
13. OceBoe paccroswme ot i-h i werp »
TOSEYHOR MACCH WAH DIOCXOCTH,
nepuesAMXYARPHOA OcH povopa,
20 uenTpa Macc poropa
14, Mopor  wyscTsMTeAbMOCTR 2 rpaMM-MEAANMETD TeNM
0a04HCHPOBOYNOrO0 CTAEKa no
MayeHHO AHCOsAIHCE
15. Tlopor  wyscTeuteasuocts | Ay rpaaye o
QHCHPOBOYHOTO CTANKE NO yr-
[ 'y ancGasanca
16. INporoaxkurenskocrs  Ga- ¢t cexynsa (S
AancHponxm
17. Paccrosnme mexay cepe- L Merp »
AMHEME ODOP ABYXOMOPHOrO PoO-
TOpa
18, Paccrosune ot cepemimu L werp H
ift omopH 2O ueHTpE Macc po-

T0pa




Crp.@

lTpodormene
Beawvusa Esnenus g
Ha Otoana-
HMERORANNS [lhery Haxmcnopanue Oboanavenne

19. Paccrosume Mexay naoc- I NeTp M
KOCTAMH KOPPexui

20. Yaemvuuf ancbasanc po- Oy NHKpOMETP MEM
Topa

21, ¥raonan cxopocth poTopa © paaMan & cexyHay paxjc

22. Vraomas cxopocts poropa wg pazman » cexynay paa/c
np# Gansucrposke

23. Yroa ancbanasca; L] rpaayc o i

¥roa xoppexurs
24. Yacrora spamensus poropa n ceKyHAR B MMMYC !
NEPBOA CrTemeHn

25. Yacrora spaliedns povo- ng COXYHAR B MMKYC ¢!
pa npx Gaaascrpodke nepeofi creneHy

26, Oxcuentpucurer  uewrpa |  €er MAKpOMETD MKM
Maces portopa rpazye . .

27. DxcuenvpHcater iR we-| & MHANHMETP ™
VpanuoseineHEOR Maces rpaaye R




Cip. 41

llpodosrwenue
Beanwmna Eaxneua
Haxmeropanmne o.o,?:,' ? Haxmenosanie Oboawanenie

28, Ixcuenrpuenrer i-f xop- | ey, NEAZHMETP N
pexTapyoutef Maccs rpaayc .2

29, IKcnAYATAUHONNAR  YrAO- W, PAAKAN B CEKYHAY panfe
BAR CKOPOCTH BPALIEHHS poTOpa

30. IxcnayaTsUHOMHAR  YACTO- ny CCKYHAA B MHMYC ¢!
Ta ppaulcHna poropa Nepuolt creneny




Crwp. 42

TNTPHJIOKEHHE 2 x I'OCT 1953471

Cnpasounoe

TEPMMHBL, MPHMEHAEMBIE B HACTORLLLEM CTAHAAPTE,
M MX NOACHEHMSA

Uenypassinie OCH —— CHCTCMA BIANMUO NEPOCIAAKYANPUEIX OCefl, HNEXWNX Ha-
S50 8 UCHTPE MACC TEN3 MAH MEXAHNVeCXOR CHCTENM.

F2aBHAR NENTPAALHAR OCH HMEPUNN — LENTPAALHAN OCh TBEPROTO Tead HaM
MEXSHMYECKOH CHCTeMH, OTHOCHTEILHO XOTOPOA UeHTPOGEMHME MOMCHTM MHCPUMH
TEAS WAN CACTEMB DABHM HYAW0.

Oct BpamiennA — AHBAA, BOXPYF KOTOPOR BPSIMEETCA TeA0.

Yopyras Aunws — NepBOMAYAABHAR OCh Teaa, achopwupovanMan noa aedcToMem
NATPYIOK.

7-% KPHTHYCCRAR YACTOTA - - YAcTOTa ppamicwun, pasnas nA-# cofcToennof sacrore
CHCTEME, TPR wropon BOIRMKZIOT HAHGOABIAE NEPOMELUCHHN CHCTENH HAN ee Ine-
MCHTOB,

Colcrennas actora MIrMGmmX KoacOamwii — uacrors WITHGHEX (nonepeunsix)
xoneGansii ynpyrofi cHcYexsl, NPEAOCTARAEHHOA CcaMOi cefe NOCAE HAYAIVHOIO BO3-
MYUWICHRS.

Mpumevanne Coccmuuu yacTora MarkbaMx xoncb6anmfii Momer OuTh
nepsofi, sTopoi,

l'pnwuu—-no I‘OCT '16263—70.

KaanGposxa —no IM'OCT 16263—70.

[IPHJIOXEHHE 3 x I'OCT 1953471
Crpasoxnoe

3CKH3H K ONPERENEHMAM HEKOTOPBIX TEPMMHOB

Mexonopuuit porop Koncoasumfi porop
(9977} rla (777 975 |

—
2 = G =
777 Ceer] P 772

Yepr. | Yepr. 2



(N

Crp. 43

Jlsyxxoncossusii porop CraTnyeckan HeypasHOBCHIENHOCTS poTOpa

Reamp mace ks nemopa

| 77277 ] w]

des St

e G
e V77777 77777

/#afnen 4esmpoAsNaR 066 UNPIULY PAMOpa

Yepr. 3 Yepr. 4

MomenTuan HeypasHOBEMIEHHOCTE POTOPR

LY
fes

e

- ——

I T

7777 77774 «
By gEWMPaNsHas DG LALOUMY JOMIPd

Yepr. &

P O Kas weyp WENNOCTE poTOpa

enmp Mase deu neperpeuulanmon

_— T\, =]
77773 77773
frafsas weampasuan 6ch UnspuLd pamopa’




Crp. 44

KpasHcTaTHICCKaR KEYPaENOBEMEHROCTE POTOPa

l{ﬂm feu ne,

| 777 ] ) (Z7777]

T T1= -
EEE———

V7772 77772

Inofas yewmpoasvas 0cs uscpyLy

Yepr. 7

Caasusft sexvop awnchazancos poropa
W raasnsR moment anclaaancos porops

B2
_____ ' “""1:74, L7y
A ? gl 2 P ey -z%_-

Yepr. B



warnba portopa

y 20 m 3-n coberennme dopmm




Peaaxtop E. H. [aasxoea

Texnnuecxui peaaxrop H. C. Mareecoa
Koppexrop E. H. Eerccea
Toan. = new. 160774 30w A Tup, 200X

Cxowo » we6, 130074
W cTop CTAamas)p M 1-22, Homonpecaencxxl op., 3
T, «MOCXOBCKMR DETATRKES, Mocxes, Jleaws 6ep., 6. w..ﬂ%




